第二节 三菱plc软元件
1、 输入继电器：

A  符号：（x）
B  范围：(x0—x267)
C  使用特点：
2、 输出继电器：
A  符号：(y)
B  范围：(y0—y267)
C  使用特点：
3、 辅助继电器：


[image: image1.emf]辅

助

继

电

器

通用型辅助

继电器

特殊辅助

继电器

一般用

辅助继

电器

掉电保持辅

助继电器

触点利用型

线圈驱动型

M0—

M499

M500—

M1023

M8000\M8002\

M8012\M8013

M8033\M8034


4、 定时器：
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5、 计数器：
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6、 状态寄存器：

S0—S499 500点一般用，初始化用S0-S9，回归原点用S10-S19

S500—S899 400点保持用

7、 数据寄存器：

D0—D199  200点  一般用

D200—D511  512点  保持用

（都是16位的，若用32位用两个16位表示: 如D1D0）

8、 变址寄存器：

V0—V7，Z0—Z7  也是16位数据寄存器，用于运算操作的地址修改，32位运算时，将V和Z结合使用如：
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解释：当V0=6，Z0=3时 D5V0=D11，D10Z0=D13

9、 指针；P 

用作跳转、中断的入口地址和子程序调用
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10、 位组合元件：

用4位BCD码（8421）表示一位十进制数，用KnX，KnY，KnM，KnS等形式， n表示有n组这样的元件。如 K1X0 表示从X0—X3一组。
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